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Tyto technické podminky plati pro fimeni automobilové ploSiny vybavené
kombinovanou, teleskopicky kloubovowdlovou nastavbou. PFidit automobilovou ploSinu
je mozné pouze od drzitele certifikatu “Norma jakdSN ISO 9001:2001” na vyrobu
pozarnich automohiilnebo na vyrobu specialnich nastaveb &ilinh vozidel.

1. Fredmétem technickeé specifikace je automobilova ploSma&chrannou vySkou 23 m
a hmotnostniifdy M, ktera je vyrobena na podvozkosdsti kategorie 1 pro silemi
provoz, s ozngenim ,AP 23 — M 1“ (dale jen ,AP*).

2. AP sphuje technické podminky stanovené:

a) predpisy pro provoz vozidel na pozemnich komunikawi€ir,

b) vyhl. ¢&. 35/2007 Sb., o technickych podminkach pozarniriéy, a doloZzené
kopii certifikatu vydaného pro dany typ zasahov@mwarniho automobilu
autorizovanou osoboufipadré prohlaSenim o sheédryrobku,

c) vyhl. ¢. 247/2001 Sb., o organizaci énnosti jednotek pozZarni ochrany,
ve zréni vyhl. ¢. 226/2005 Sb.

d) EN 1777 Hydraulické ploSiny pro haské a zachranné jednotky — Be&pestni
poZadavky a zkouSeni

a dale uvedené technické podminky.

3. Pro barevnou Upravu AP je pouZiervena barva RAL 3000 nebo RAL 3024 a bila

barva RAL 9003.

4, Pro vyrobu AP se pouZziva pouze novy, dosud nagoautomobilovy podvozek,
ktery neni starSi 24 &sia1 a pro @elovou nastavbu pouze nové a originalnicssti.
Podvozkovacast

5. Brzdova soustava je vybavena nejiggizenim ABS.

6. Zadnicast AP je v prostoru ramu podvozku vybavena taZzmgfizenim s pimérem

¢epu 40 mm a se svislym pohybem podi&meé vodorovné osy pro pozarntiyEs
s najezdovou brzdou o hmotnosti 1.000 kg.

7. Podvozkovaast AP je vybavenaipvodovkou v mechanickém nebo automatickém
provedeni, zadni naprava je vybavena @déwu diferencidlu nebo obdobnym
zaizenim.

Kabina osadky

8. Kabina osadky je vybavena sedadly pr@ dgoby, uziti kabiny osadky séemni
sedadly je mozné.

9. Kabina oséadky je vybavena digitdlnim terminakemizZe byt vybavena i analogovou
radiostanici.
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Kabina osadky je vybavenaddva dobijejicimi Uchyty pro tmi svitiiny a nejméé
dvéma dobijejicimi Uchyty pro tmi radiostanice. AP je vybavena sainaym
odpojova&em akumulatorovych baterifigpoklesu jejich kapacity.

Ué&elova nastavba

Welovou nastavbu twdteleskopicko kloubova technologie, kdy pouze spedmeno
je teleskopické.

Pracovni diagram AP umiage minimalni stranoveé vylozeni koSe 11 m.

Ramena delové nastavby jsou vybavena #F&bvou sadou pro pohyb osob mezi
koSem a zemi.

Souwasti &elové nastavby je pevné potrubi 75 mm pro dopraasiva k lafetové
proudnici vybavené uzaviraci armaturou Ezenim pro odvodini.

Welova nastavba AP jeigdnostd ovladana ze zakladniho obsluzného mista
v prostoru tény, druhé obsluzné misto je v koSi. ©bbsluzna mista maji shodné
uspdadani pro ovladani zakladnich provoznich funkci sfgdny maji také zjsob
obsluhy a ob jsou vybavena bezpeostnim tlgitkem ,mrtvy muz“ a akustickou

signalizaci dosazeni mezni hodnoty.

Konstrukce &elové nastavby AP zafuje sameéinné zastaveniifsluSného pohybu
pii dosaZzeni mezni hodnoty nebio kontaktu s pekazkou.

Jednotlivd ramena, ko$ a Bkbva sada jsou osileny; intenzita sétla je nejmén
5 luxa.

Zdizeni informujici o f¢ném a podélném nakléni automobilu je umisho
v zorném poliidice a v prostoru ovladani stabil&rach podgr.

Ulozné prostory pro pozarnifigludenstvi po stranachéelové néastavby AP
jsou vybaveny roletkami.

Welova nastavba AP je konstruovana tak, athkazdé zavagina AP ji bylo mozné
Vv rezimu nouzového provozu ovladat, a to i séphatizenym koSem, argvest
do transportniho stavu.

Pokud jsou stabilizai podgry v transportnim stavu, neni mozné uvéstlovou
nastavbu do provozu.

Konstrukce stabilizaich podgr vyluéuje jakoukoli manipulaci s nimi, pokud
Ucelova nastavba neni v transportnim stavu.

Stabilizéni podgry je mozné vysunovat jednotéiya to na libovolnou vzdalenost,
a to od nulového do maximélniho vysunuti.

Kontrolni systém AP vyhodnocuje pro pracovrdgdam péet vysunutych podip
a velikost vysunuti jednotlivych podp a to vrozmezi od nuly po maximalni
vysunuti.

Pokud stabilizani podgry opusti transportni polohu, na jejich &ai strag
se samdinné rozsviti zluté peruSované silo.

Konstrukce stabilizaich podgr zarwuje jejich schopnost vyrovnat AP svislym
vysunutim o nejmén500 mm pod urovni zakladni plochy, na které autmioea
ploSina stoji.

Obsluzné misto pro ovladani stabitizieh podgr je umiséno na zadni stra&AP tak,
aby obsluha mohlarpjakékoliv manipulaci opticky sledovat kazdou pédp
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28.  Ritlacné desky ve spoditésti stabilizanich podgr umoziuji nakloréni nejmég 15°
od vodorovné roviny ve vSech srach.

KosS

29.  Konstrukce pkvybaveného koSe umidje piitomnost ki osob, pitom jeho celkova
nosnost je nejmeé&m270 kg.

30. Kos je konstruovan pro:
a) vybaveni déma pozarnimi sitlomety,
b) napojeniii spotebicti 230 V
c) vybaveni zachrannymi nositky s aretaciipovolném pootdeni podle svislé osy,
d) umistni spousiciho zdizeni,
e) slaovani z koSe,
f) vybaveni lafetovou proudnici,
g) napojeni jedné izolované pozarni hadice 75.

31. Konstrukce koSe umbdje sodasné pouziti dvou pozarnichédemeti s pouzitim
lafetové proudnice nebo s pouzitim zachrannychakusinich nositek.

32.  KosS je vybaven sklopnou nastupni ploSinkouivn&merg 80% Siky koSe.
33.  Prostor koSe je vybaven vodnim ochlazovacitizeaim s ovladanim z koSe.

34.  Stabilizéni zaizeni koSe je konstruovano tak, aby z@iglo plynulé vyrovnavani
polohy koSe v rozmezi nejvice £ 5° od horizontédwiny v celém rozsahu pracovniho
diagramu.

Pozarni prislusenstvi
35. AP je vybavena polozkami pozZarniktsfjuSenstvi uvedeného v tabulce.

Nazev polozky Pcatet | Jednotka
Adaptér pro uloZeni zachrannych a evaiiieh nositek na koSe 1 ks
Dychaci istroj (kompletni) 2 ks
Elektrocentrdla o vykonu nejmé&B,5 kW a IP 54 sijisluSenstvim 1 ks
Hadicovy drzak v obalu 4 ks
Kanystr na palivo k elektrocentrale 1 ks
Kli¢ 75/52 3 ks
Kotvici lano 30 m 2 ks
Lafetova proudnice (pokud neni pevnoud&isii kose) 1 ks
Lékarnicka velikost Il 1 ks
Nahradni tlakova lahev k dychacimiigbroji 2 ks
Nizko pritazné lano s opl&&tym jaddrem typu A, @ min. 10 mm, 33 m 1 ks
Ploché péidlo 1 ks
Pozarni hadice @ 52 mm x 20 m 2 ks
Pozarni hadice @ 75 mm x 20 m 2 ks
Pozarni sstlomet halogenovy 230 V s jmenovitym vykonem 1.00U0 2 ks
Praskovy penosny hasiciijstroj 55B 1 ks
Proudnice 52 kombinovana 1 ks
Prechod 75/52 1 ks
Rwni svitilna s dobijecim akumulatorem 2 ks
Zachranna a evaktiai nositka s uchytnymi prvky k aretaci pacienta 1 s k

36. Vyska AP v nezatizeném stavu je nejvice 3.600 m

3/4




37.

38.

39.

40.

Nahradni kolo je uloZzeno na AP jako jeji &t a je shodné s koly zadni napravy
a je mozné ho pouZit i ndquini napra¥.

Napis s ozrignim dislokace jednotky je umiatv bilém zvyra#ujicim vodorovném
pruhu na pednich dvéich kabiny osadky

Znak HZSCR nebo néapis ,HASII* je umisén na edni ¢asti karosérie kabiny
osadky.

VSechny polozky poZzarnihofigluSenstvi a vSechna izzeni pouzita pro montaz
do AP sphuji obecr stanovené bezprostni gedpisy a jsou doloZzenaipluSnym
dokladem (homologace, certifikat, prohlaseni o shaqubd.).
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